MAQUINA CARACTERISTICAS. TIPOS APLICACIONES FORMULAS REPRESENTACION GRAFICA EJEMPLOS
Equilibrio cuando:
. iy = Elemento de union W ¢

S Pr@mg de seccién cgpstante arrollado de forma « Transmitir fuerzas F.d=R.a {UJL

= helicoidal sobre un cilindro. « Elementos de presion

= El prisma se llama filete o hilo, la hélice se llama P -

[od e . = Elementos de F.2mr=R.p

@) rosca Y la distancia de dos crestas consecutivas, i

= 250 transformacion y

P transmision del movim. F=R.p/2mr = —
OPERADOR TIPOS CARACTERISTICAS APLICACIONES FORMULAS EJEMPLOS
- o A = avance
g < :E%L'I:nile: P Direccion del cremaliera por vuelta
= i : . . ix
AL Txdepxz
é § < (engranaje y transformacion muy * Taladro - -
o o o | cremallera) suave v breciso = Sacacorchos Va = velocidad
= ® & | "Engangle | Transymﬁsi(m de * Puerta e garaje avance cremallera
= D= helicoidal y . L = Tren de grandes (mm/ minuto)
=& 2 cremallera de ploten0|as mecanicas pendientes Vaz A -
g & o dientes elevadas . A= X_ W=pXzXxw
=0 oblicuos Va=zxw/N
z g
g > A = avance tuerca por
o W vuelta (mm/vuelta
o=
= s = Tornillo de banco A=pxe
ZQ Segun el tipo . = Prensas Va = veloc. A
| o gu p ; A = VeloC. Avance
é o 5 de rosca: djﬁt;r:/wi;?;m/oreductor = (Gatos de coches (mm/minuto)
= " , Triangular - Permite un gran ajuste y | .. 1ecanismo de un Va=A xw=pxex
8 g , Cuadrada precision en gl e grifo g w P
o = * Trapecial . = Picadora de _
- X | Redonda desplazamiento came T = tiempo tuerca en
= = . recorrer una distancia
S |
=
Va=1/t, t=1/va




OPERADOR

* Perfil axial
* Cuadro circular
* Marco triangular

- Se transmite fuerza en
un solo sentido

= Actuadores
para cintas
seleccionadoras

movimiento de salida
(mm)

d=R-r

movimiento
alternativo

TIPOS CARACTERISTICAS APLICACIONES FORMULAS REPRESENTACION GRAFICA EJEMPLOS
* Mecanismo , = Motores de
simple: - Permiten la explosion de coche .
< Bisla-manivela transformacion del - Maquina de coser | = Recorrido o
<= mov!g“e”to enambos | . pronsasy desplazamiento de la
E g * Mecanismo sentidos méquinas de biela (carrera del
% | compuelsto:” - El piston se mueve en estampar autom. plston)
< Combinacion de . o = Bombas y
m varios simples una guia, permitiendo el locomotoras de
o S SIMp desplazamiento con I=2xR
funcionando sobre un . vapor
S suavidad
eje (cigliefial) LI
Segun el perfil: " Prensas .
* Retorno rapido = Programadores d = desplazamiento
* Doble mando - Suave desplazamiento | electromecéanicos realizado en el
del seguidor = Mec.empujadores

Segun construccién
*Disco con resalte

* Ovalo

* Tambor

Segun giro:
* En un solo sentido
* En ambos sentidos

Segun el n°%:
* Simples
* Arbol de levas

- Transforman el
movimiento, pero de
corto recorrido

- Solo transmite fuerza
en un sentido

= Cierre y apertura
de valvulas de
motor combustion
= Programadores
de lavadoras

= Accionamiento
obturador de
camara de fotos

= Juguetes
mecanicos

d = desplazamiento
del seguidor o
palpador (mm)

d=R-r

eje de rotacion

tambor

movimiento
alternativo




